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Robotique Industrielle, Militaire, de service

O rg a.n isati O n d U Cl U b Robotique d’assistance, de transport, agricole

Technologies — Transfert — Défis - Exemples

* Réunions
— 2 réunions club
— Plus de 4 Réunions feuille de route
— Présentations a e-chord et la commission européenne

» Groupes de travalil
— Plate forme - incluse dans PROTEUS
— Feuille de route
— Séminaires
— Organisation appels d'offre
e Séminaires
— Séminaire "SLAM" (début 2010)
— Séminaire "opérateurs et multi robots" (24/01/2011)
— Un séminaire en préparation pour mi 2011
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» Supporter l'activité de recherche du GDR : 2008 2009 2010

» En proposant des cas d'études ] . a

« En proposant une ou plusieurs feuilles de routes L] L] L]

 En participant a des workshops communs L] [ L]
o Offrir un forum permettant de :

« Confronter les deux orientations L] L] L]

 Promouvoir des associations pour le montage de propositions [] L] L]
* Promouvoir la robotique :

 Publication sur des sites webs comme wikipédia L] L] L]

« Promotion aupres des organisations extra francaises B ] ]
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Produits logiciels PROTEUS NR
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" kick oft
WP - management

WP1 - Robotic simulation models and formalism
task 1.1 - scenarios and Tormakism

task 1.2 - prototyping

task 1.3 - validation and methodology

WFZ - Languages and tools
task 2.1 - D5L for rebotic

task 2.2 . project on diver s& 1obodics platform
task 2.3 - PROTEUS toolacts production and support

WPI - Challenges
taszk 3.1 - challenges detindion

task 32 - connectors implomentation and methodolomy
task 1.3 - launching and management of the challenges
WP 4 - Dizzemination, explofation and eynthesie

task 4.1 - dissemination

management of websites dedicated Lo the pioject
Creation of PROTEUS platform portal

management of events
task 4.2 . exploitation

axplomation Doard mestings
development of the explotation plan

task 43 . synthesis
Software deliveries

Onmtologies

Modele

Simulations

DSL for robotics

ontologkes In DSL

transformation meodels and generated codes

challenges defiveries

challenge leader access Tor complets contiguration
community access to challenges tools for pre selection |
communily access to challenges tools for preparation of competior]
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project reports
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Acteurs du club (liste non exhaustive)
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La feuille de route - Introduction

Obijectif de la feuille de route

Cibles de diffusion

Valeur apportée par le Club
Partenaire et sa feuille de
route

Actions a mener

- donner des orientations d’applications au GdR
- identifier des domaines de robotique

- susciter des regroupements

- Créer un label Club des Partenaires

- faire du lobbying

DGCIS

ANR, ADEME, DGA
SYMOP, FP7, SYROBO
Pble de compétitivité

- Label

- Passerelle vers I'Europe de la Recherche (FP7)
- Promotion de la dualité Civil / Militaire

- Interfaces vers EUROP

- partager des actions avec CAP Robotique

Faire valider et compléter par des partenaires



La feuille de route - Positionnement des travaux

. ; i > ;e_ pe::n
Rappel de la feuille de route européenne HOB TICS EUROP i

* ROBOTIC * ROBOTIC * LOGISTICS * ROBOTS FOR * ROBOTS FOR * EDUTAINMENT
APPLICATION WORKERS CO-WORHERS ROBOTS SURVEILLANCE EXPLORATION & ROBOTS
SCENARIOS & INTERVENTION  INSPECTION

SECTORS

* INDUSTRIAL

* PROFESSIONAL
SERVICE

" DOMESTIC
SERVICE

* SECURITY

Military
« Ajout des domaines militaires »  Proposition de défis francais
» Typologie differentes « Valorisation de transferts

« Segmentation de domaine » Exemples industriels



La erIIIe de route 0 un exemple Robotique Industrielle, Militaire, de service

Robotique d’assistance, de transport, agricole
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Acteurs

Valeur Ajoutée (PIB)

Produits & Services

Organisations

Actions prospectives

Impacts sociétaux

Niveau stratégique

Road Map

Projet

Adept France, Alema Automation, BA Systémes, BALYO, Bertin, Cyberia,
Cimlec Industrie (Gorgé), Fanuc France, KUKA France, Newtec, PCI, Savoye
Logistics, SEA Productique, Snox, Stadbli, Tecnalia

350 M€

- Robots de fabrication et d’'assemblage,
- Robots de palettisation et de conditionnement,
- Robots de Pick & place

Captronic, Sytém@tic, ViaMéca, Symop, Meito, ROBOCALISEZ

- Automatisation des taches répétitives et dangereuses dans les usines
- Sécurité des systémes robotiques associant des hommes (cobotique)

- Augmenter la flexibilité et customisation des fabrications dans les
usines, augmenter la rapidité des taches robotisées

- Diminution de couts liés aux arréts de travail

- Adaptation de la production en Europe : flexibilité, multi-procédés...

- Amélioration de la compétitivité des entreprises

- Amélioration des conditions de travail (acces facilité aux femmes, seniors)

Fort car créateur de valeur ajoutée (PIB)

Symop
Arm, Obijectif 100G (ANR)



Robotique Industrielle, Militaire, de service
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Transfert du domaine militaire vers le domaine civil

Aide a la mobilité (nuit)
(Ex. : Suivi de lisiere)

B Al R
Aide au suivi de véhicule

Aide a la navigation en
milieu encombré

Aide a la perception visuelle :
- Renforcement du contraste
- Suppression des ombres

- Etc.

S T
A B |

- Renfort des liens :
—>avec I'automobile
—>avec la domotique
—avec le génie civil
—etc.

Extraction S
du relief local



Six Défis (3/3)

Domaine

Robotique d’assistance
Médicale

Robotique de transport

Robotique agricole

Robotique industrielle
manufacturiere

Défis

Mettre en ceuvre des mini robots pour des
opérations en chirurgie vasculaire

- Automobile : Véhicule en fonctionnement dans la
circulation un vendredi soir sur les Champs Elysée

-Faire évoluer les réglementations

- Aérien : procédures automatique de contrdle pour
retour sur terrain en cas de panne lien opérateur-
UAV ou prise de contréle terroriste

-Mettre en ceuvre un tracteur automatique pour
travailler le sol

- réaliser une opération agricole dans un champ
(épandage, récolte, labourage, etc...) de maniere
automatique et sure

- développer un ensemble de solutions
manufacturiéres robotiques tres flexibles capables
de travailler en coordination et a la fois facilement
reconfigurable individuellement pour une production
plus customisée

échéance

2020
Innovation de rupture

2017
Innovation incrémentale
2030
Innovation rupture

2015
Innovation incrémentale
2020

2025
Innovation de rupture
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Acteurs Applications CA annuel Images
BA Systtmes  Logistiquede 50 ME C N
SNOX production
EGEMIN

Savoye Logistics Logistique de 150 ME
Sedep Sydel preparation de

SEA productique commande

Tecnalia Pick & Place 2 ME
(démarrage)




