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Partage d’expériences autour de la médiation scientifique

Mes objectifs

eDémystifier la Science et le métier de chercheur.e
elllustrer la place des femmes dans des métiers techniques et scientifiques
elnitier les éleves (et professeurs) a la démarche scientifique
elnitier les éleves (et professeurs) a la logique

de programmation / robotique
eApprendre par l'expérience (“erreurs”
eCoopérer pour progresser
eParler du handicap
eAccueillir questions / réflexions

(1A, réseaux sociaux, SF / réalité...)
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Ma démarche

e C(ontacts enseignants: personnel, melock O mre fen - o GEED i
réseaul...
e Adapter le contenu au format:

niveau des éleves, nb heures, nb éleves,

implication de l'enseignant...
e Deux grands types d'interventions:
1) Séances d'initiation a la programmation/ robotique

2) Suivi d'un projet de recherche
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Séances d’initiation a la programmation / robotique

e DuCElalase
e Logiciels de programmation en bloc dédiés éducation:

SCRATCH, Microsoft MAKECODE, VITTASCIENCE

e Plateformes de robotique éducative:
cartes ARDUINO GROVE, cartes Microbit

robots Thymio, Mcqueen

Nombreux exemples documenteés sur internet pour s'inspirer

» simplifier les aspects techniques pour se consacrer a la logique du code

v d
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Exemple :
programmation de
jeux sous SCRATCH

e Séances progressives
e Utilisation de ressources

en ligne

5 - Mai2025

Partage d’expériences autour de la médiation scientifique

Séances d’initiation a la programmation / robotique
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Séances d’initiation a la programmation / robotique
Exemple : programmation de robots mobiles Thymio

e Seéances progressives (nombreux supports en acces libre)
e Travail déconnecté puis sur ordinateur logiciel ASEBA (petits groupes)

e Notions de capteurs/actionneurs, programmation événementielle

ol
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Séances d’initiation a la programmation / robotique
Exemple : programmation de robots Mcqueen / Microbit

e Séances progressives
e Programmation sur le logiciel Microsoft MakeCode (petits groupes)

+ Utilisation du logiciel TinkerCad pour la modélisation 3D des chassis

Variables

& Télécharger coeur E
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Stages d’observation collégiens

Projets en autonomie Projets avec le Humanlab St Pierre

Programmation d'une Modélisation - impression
main robotique ou de 3D - decoupe laser
robots a roues

Vd
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Projets Savanturiers - initiation a la démarche scientifique

E § . t o e un mentor - une classe - un projet

® L ik do la nochonde

I Episode 2 : La recherche documentaire

- Mai 2025
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un cadre

nombreuses ressources pour les
enseignants notamment

un blog (trace + partage)

mode de fonctionnement libre
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Projets Savanturiers - initiation a la démarche scientifique

OLGR EXPLIQUE

e Suivi sur plusieurs mois ¥ METUODE
© L )
e Selon les enseignants, travail SCIN“FW.
’, . ’ i
complémentaire entre les séances POSE UNE 2
QUESTION FRISTR (S
RECHERCHE &=

. - . ]
e Pas de programme initial, besoin de s'adapter...g FMETS TON
HYPOTHESE

e 3projets:
o CM1-CM2 robots dépollueurs

ANALYSE TES |
RESULTRTS

o CE1-CE2 assistance a un éleve malvoyant

o CM1-CM2 communication animale

Vd
10 - Mai 2025 &1‘%‘



Choix d’'une thématique de
recherche liee aux sciences du
numerlques et a Ia technologle

1 - Mai2025

e Toutes les questions que I'on se pose sur les robots.
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe
k. Le projet au fil des séances - Séance 1 (novembre)

Sport Technique Assistance Aide
Robot ballon Quels Aider a faire du Ami
Robot « salto » matériaux ? vélo Intervenir en cas de danger
Robot boxeur Ont-ils des Aider a manger Faire la conversation
Robot karaté émotions ? Fauteuil/chaise Robot livreur
Canon a neige Sentent-ils la Robot couturier
Break dance/hip- | chaleur? Voiture automatique

hop
Ski/snow
Escalade
Ping pong

Arts

Robot qui dessine
Robot qui colorie
Robot qui écrit
Robot qui danse
Robot qui chante
Robot musique
Robot peinture

Se perdent-ils ?
Peuvent-ils se
transformer ?
Mangent-ils ?
Peuvent-ils se
déplacer surla
Lune, terre, eau,
sable, air ?

Armée

Robot sous-
terrain

Robot sous-marin
Robot espion
Robot de guerre
Clone

Robot poubelle
Robot remonte écran
Robot devoirs

Robot animal

Robot maitresse
Robot dépollueur
Robot affichage
Domotique

Robot batisseur
Robot ménagers

Vote de la classe :
Assistance : 13 / Aide:7 / Arts:7

12
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Choix d’une thématique de
recherche liee aux sciences du
numerlques et a la technologie
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe
k. Le projet au fil des séances - Séance 1 (novembre)

e Choix du handicap et premiéres pistes de recherche.

Handicap

Assistance

Amputation
Paralysie

Faire du vélo

Porter quelque chose

Aider a manger et a cuisiner
Aider a écrire

Fauteuil / chaise

A marcher

Faire du sport

Aveugles, malvoyants

Guidage, détection
Communiquer un message écrit

Sourds, muets

Afficher des messages
Communiquer au travers d’un ordinateur
Interfaces adaptées

mouvements incontrolés, ...)

En lien avec le cerveau (perte de mémoire,
difficultés d’apprentissage, locking syndrome,

Se souvenir

Se calmer,

Lire les pensées

Proposer des interfaces adaptées

Vote de la classe :

Amputation, paralysie : 2 / Aveugles, malvoyants :

18 / Sourds, muets: 6 / « Cerveau » : 0

Bilan : Le projet portera sur une aide apportée aux malvoyants.

v d
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe

- Mai 2025

b Le projet au fil des séances - Séance 2 (novembre)

De la thématique de recherche a la question de recherche

Recherche documentaire pour comprendre la malvoyance et les aides
techniques existantes
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe

LT YT TR

 Atelier n°1:
. Recherches des innovations techniques

Atelier n°2 : Le braille.
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe
I ot N

' Atelier n°3 : Les aides a disposition des " Atelier n°4 : Les activités des enfants /
personnes malvoyantes. malvoyants. é
P | EH?!’JNMK f‘%\wmk , ; f‘:}

o %

B
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe

k. Le projet au fil des séances - Séance 3 (octobre)

De la thématique de recherche a la question de recherche

LBED > BAOT GR TG WU R YR
abead (P‘F ¥ = y a:l}
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Accueil de deux
intervenantes malvoyantes

Préparation des questions
en amont

ol
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe

k. Le projet au fil des séances - Séance 4 (janvier)

La question de recherche

Comment utiliser les aides techniques pour favoriser I’accueil d’un
éléve non voyant qui arriverait dans I’école ?

Deux situations ont été identifiées :

- Déplacements au sein de I’école
- Jeux libres dans la cour

17 - Mai 2025
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe
b Le projet au fil des séances - Séance 5 (janvier)

La recherche

Question 1 - Comment aider un
éléve non voyant a parcourir le
trajet depuis I'entrée de I'école
jusqu'a la classe ?

Mise en situation, définition des
obstacles, repérage sur un plan

- Mai 2025
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe

——
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe
k. Le projet au fil des séances - Séance 6 (janvier)

La recherche

Question 1 - Comment aider un éléeve non voyant a parcourir le
trajet depuis I'entrée de I'école jusqu'a la classe ?

Solutions envisagées
Hypotheses
Mise en place de regles de vie
Proposition de solutions techniques :
- Mise en place de plaques podotactiles
- Développement d’un systéme de détection / alerte

20 - Mai 2025
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe
b Le projet au fil des séances - Séance 7 (mars)

La recherche

Question 1 - Comment aider un éleve non voyant a parcourir le trajet
depuis l'entrée de I'école jusqu'a la classe ?

> Conception et fabrication en impression 3D de plaques podotactiles

V.

Q
W

e Modéliser en CAO

_ _ Humanlab %
e Programmer une imprimante 3D Saint-Pierre
L |mpr|mer www.HUManNnLapsainTrPIierre.orac

v d
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Projets Savanturiers - exemple du pI‘Q] et Shoeshoe

Atelier n°1 :

Confection et impression des
plaques en braille avec le prénom
des éleves.

22 - Mai2025 h
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe

Atelier n°2 : Confection et impression de plots pour

!

fabriquer une plaque podotactile.

Vd
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe

Atelier n°3 : Pose de plaques podotactiles.
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe

k. Le projet au fil des séances - Séance 8 (mars)

La recherche

Question 1 - Comment aider un
éléve non voyant a parcourir le
trajet depuis l'entrée de I'école
jusqu'a la classe ?

Définir le systeme de détection de
portes propose par la classe
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe

k. Le projet au fil des séances - Séance 9 (mars)

31 () Lo 4 4 é
Sy | . fasen s

La recherche

Question 2 - Comment aider un
éléve non voyant a jouer sans
canne dans la cour ?

Proposition d’'une chaussure qui
vibre en présence d’obstacles

26 - Mai2025
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe
b Le projet au fil des séances - Séance 10 (mars)

La recherche

Un peu de théorie
automatique pour
specifier les deux
systemes (Détecteur
porte et Chaussure
Instrumentee).
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe
k. Le projet au fil des séances - Séance 11 (avril)

La recherche

e Présentation du matériel
de prototypage™ disponible

e Reéflexion sur les éléments
a tester pour le détecteur
de porte (capteurs /
actionneurs)

* ARDUINO UNO + Shield GROVE
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe

k. Le projet au fil des séances - Séance 12 (mai)

La recherche mBlock

Version 1 du prototype de https://mblock.makeblock.com
détecteur de porte

Sur la base de la séance
précédente une premiere version
du prototype a été realisée et
testée puis présentee par video
interposée a la classe.

N lreeca—
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe
k. Le projet au fil des séances - Séance 13 (juin)

La recherche

Version 2 du prototype de
détecteur de porte

Sur la base des critiques des
eleves une deuxieme version a
ete developpee

30 - Mai2025
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe
b Le projet au fil des séances - Séance 14 (juillet)

K[‘:ﬁ? ‘ME

lfj‘,‘ \ \
/0 \CH/\USSURES
S QU1 V[BRENT

/ CAN tlLes
OETECTEMNT
L‘OBSTACL‘(E

Manipulation et captage
vidéo

Utilisation du matériel de
prototypage vu dans les
vidéos, travail sur divers
capteurs et actionneurs

VO(/S
Otps £ |
Cha s/} 4?,,“@5 -

w7,

RETEC] EU
Q¢! DETECTE

LESCﬂAUS’SL/QE
DE I'AVECG ¢

Synthése

Vd
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Projets Savanturiers - exemple du projet Shoeshoe

Q | \Participation au grand prix de I'innovation

Sur la base des conclusions émises
par les éleves, l'idée de chaussure

instrumentée a eté proposee a un

* Shoe
concours d’'innovation pour la santé e
de I'enfant. Le concept ShoeShoe a

. - e 5 . a proxim{té d'une borne haut-
seduit le jury et remporté le prix de e
appuyer sur un bouton sur son
4 = (11 4 7 bracelet pour faire répéter la
la catégorie “ldée 0

Une fois le message emis la
borne se met en veille (il ne
faudrait pas avoir a recharger

trop souvent les bornes...)

a l'approche
d'un obstacle
la
surchaussure
vibre de plus
en plus fort
lorsqu'on se
rapproche de
l'obstacle

% _Fondation
77" Saint-Pierre

« = N \ e - ‘\
X Grand Prix
R o I’ i
/ ) de I'lnnovation
pour la Santé de I"'Enfant
> (3 \
. \ )0°'~<m\n=’$", i \

TALENT « ESPOIR « IDEE
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L'évohution de la dépoliution
Auteurs : Nosh Ribarinho, Vigile Merzerau @ Maclys Benard Bouet.
Ré -

Nous avons vouls utiliser les robots pour dép motre école,
Nous avons travaillé sur les déches métdliques.

la cour de ré

Introduction

Comment dépolluer & Taide d'mn robat, voici notre question de recherche. Nous avons cherché ce
que nous pouvons ramasser, et comment les robots pouvaient nous aider a dépolluer.

Nous avons étudié Tétat de Tant I= etls que. Nows nous sommes appuyés
sur des antides de Science Et Vie Jumior, des vidéos de Le Monde, de Brut Nature et de France 2.

Nous nous sommes auss documentss sur le tri effectué une fois les déchas colleads, nous avons
remarqué que I'an savait déja trés biem le faire. Nous avons donc éliminé ke tri de natre champ de
recherche.

En milicu aquatique et urbain, cela parsissai difficle car les robats Thymio que nous possédons ne
pourraient pas nager et wiliser un robot sur un trottor avec des pidons serait dangereux, ik
pourraient marcher dessus.

Nous avons choisi de ramaser les métaux dans motre cour parce quiiks sont entiérement recyd dles
et quik colitent moms cher 3 recyder qua poduire.

Ma térick et Métho des

Comme nous dspasons de robats Thymio, nous les avons utilisés pour cette recherche. Clest un
petit robat programmable 3 deux roves.

Nous avons remarqué que le Thymio n'avancerait pas avec les bosses sur le goudon et nous avons
rajouwté des petites roues a Tavant.

Pour modifier le robat nous avons uSlsé des legos, des aimants, de la pite a fix.

Avec qudques légas, nous avons fabriqué des bras que nows avans accrochés sur les cd%s du robot
puis nous avons mis des & manes au bout des brs et trois aimants 3 lavant en dessous du robat.

Légos Aimants Rabot nan équipé

Projet SAVANTURIERS école Jaseph Dekeil Seussan 2018-2019

33 - Mai2025

Robot équipé

Pour vérifier notre systéme, nous avans mis en place des
déchets métalliques. Nous avons fait plus d'une vingtane

plus de 50 % de réu

Résultats

ssite.

Intérieur : dans la classe.

Comparaison

tests. Une bande de 3 métres avec 10
d'essais jusqua obsenir a chajue essai

Essais Dates Objets (bjets ramamés | % de réaussite
1 11/042018 10 4 40%
2 117042018 10 E} 0%
1 117042018 10 5 50%
4 117042018 10 7 70%
ax mayen de réumite : 47.5%.
Extériour : dam ls cour de récréation
Essais Dates Objets Objets ramawés | % de rédussite
1 1504/2019 10 4 40%
2 1504/2019 10 5 50%
3 1504/2019 10 a4 80%
4 1504/2019 10 3 0%
5 1504/2019 10 B 40%
6 1504/2019 10 6 60%
7 1504/2019 10 5 50%
8 1504/2019 10 6 60%
9 1504/2019 10 8 80%
10 6/05/2019 10 10 100%

Taix moyen de réussite : 65,6%

Projet SAVANTURIERS école Joseph Delteil Ssussan

2018-2019

Partage d’expériences autour de la médiation scientifique

Projets Savanturiers - autre exemple de synthese

B B

Discussion

Notre premiére idée a é¢é de placer une plaque de 1égas au dessus du Thymio de fagon & accrocher
des aimants avec un fil de fer tendu. Mais an s'est rendu compte que les & mants étaient trop lourds.

Puis an a eu lidée de mettre des bras sur les cdtés oi fon amis des aimants.

Au premier essa, on a ramassé peu dobjets caril n'y avait pas daimants a Tavant du robot. On en a
mis un devant, mas cenans déchets métalliques passaient entre les aimants et allaient se coincer
dans les roues. Le robot sarr@ait d'un coup sec et il manquait plkin de déchets métalliques. On a
mis des aimants de fagon & ce que les déchets ne passent plus entre les a mants (voir image robat
équipé). A partir de ce moment, an a ramassé plus de déchets métalliques.

Mais nous avons remarqué que les deux petites roues faisait changer la trajecioire du robot.

Notre taux de réussite est de 47,5 % en moy pour 10 passages du robot a i
de réussite est de 65,6 % en moyenne pour 10 passages du robot a l'extéricur.

Natre taux

En fait, le taux de réussite était infén eur & 50% pour les tests en intéricur & cause des deux petites
roues qui changaient la trajectoire de notre robat.

Pour les tests en extérieur, nous avons réglé le problé me des deux petites rouss en enlevant lapite 3
fix usée qui ne collait plus. Celle-ci ne tenait plus les petites roues qui ne faisaient que bouger, nows
l'avons remplacée par une nouvelle pate a fix qui a maintenu les roues en place dans une direction
tout le temps identique. Nous avons donc augmenté notre pourcentage de réussite et nous avons
réussi & faire deux 80 % et un 100%.

Conclusion

Nous avans condu de ce projet que les robots peuvents aker a la dépollution de notre
i Mais il faut né ins moins palluer notrer planéte car sinon nous entrainerons la
disparition de natre espéce.

Références

Science Et Vie Junior #£301 Octobre 2014
Science Et Vie Junior £333 Juin 2017
Science Et Vie Junior £331 Avril 2017
Science Et Vie Junior #328 Janvier 2017
Science Et Vie Junior #281 Février 2013
Science Et Vie Junior #328 Janvier 2017
Science Et Vie Junior £324 Septembre 2016
Science Et Vie Junior #337 Octobre 2017

Tri déchets par robot:
https://'www.voutube com/ watch? v=u WdQVud7rmE

Projet SAVANTURIERS école Jaseph Delteil Saussan 2018-2019
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Pourquoi faire de la mediation

e Pour le plaisir! Les plus jeunes ne sont pas
bridés dans leurs idées, leur imagination
e Soutenir la créativité et guider la réflexion
e Apporter des outils et méthodes pour |
supporter les idées |
e Sentiment d'étre utile, de transmettre -

e Apprendre au travers des

questions, remarques

34 - Mai2025
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Quelques liens

Projets Savanturiers - Robots dépollueurs
https://savanturiersdelahightech.wordpress.com/category/projets-2018-2019/ecole-elementaire-joseph-delteil/

https://pixees.fr/des-thymios-depollueurs-avec-les-savanturiers/

Projets Savanturiers - ShoeShoe

https://savanturiers-projects.learningplanetinstitute.org/projects/Nhbsl.7Uz/summary

https://pixees.fr/les-savanturiers-de-montbazin-laureat-du-grand-prix-de-linnovation-pour-la-sante-de-lenfant

https://wikilab.myhumankit.org/index.php?title=Projets:Shoe-Shoe

Projets Savanturiers - Communication animale

https://savanturiers-projects.learningplanetinstitute.org/projects/Bon88412
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Partage d’expériences autour de la médiation scientifique

Quelques liens vers des outils de programmation

SCRATCH - https://scratch.mit.edu/

THYMIO / ASEBA - http://wiki.thymio.org/

VITTASCIENCE - https://fr.vittascience.com/

MAKECODE - https://makecode.microbit.org/

TINKERCAD - https://www.tinkercad.com/

MBI.OCK https://mblock.makeblock.com/en-us/
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