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Au programme

● Génèse: constats, besoin
● Groupe de travail
● Cahier des charges
● Prototype
● Conclusion et perspectives
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Génèse

● Contexte
○ INRS, CARSAT, formation pro aux risques

● Constats
○ Peu de formation aux risques en robotique
○ Quid de la cobotique: sans danger ?

● Besoins
○ Outil de formation

■ public
■ durée
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Génèse
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Génèse
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The groupe de travail
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Cahier des charges
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Cahier des charges
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Phasage
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Plan
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Prototype (dans son état actuel)
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Prototype (dans son état actuel)
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Conclusion et perspectives

● Avancement:
○ Conception à finaliser

● Prochaines étapes
○ Réalisation
○ Premiers retours d’usage
○ Corrections 
○ Déploiement & formation des formateurs

● Difficultés rencontrées ?
● Prochain module ?
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