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4 colleges autour d’une raison d’étre

Une robotique agricole utile, utilisable et utilisée, compatible avec
I’agroécologie et au service de la transition écologique
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Activites de RobAgri

Au service de I'’écosysteme de la robotique agricole en France

e Faciliter les rencontres et mises en relation entre

adhérents de I’association

e Permettre la mise a disposition d’informations et
contenus d’ordre pré-compétitif : expertise sécurité et

reglementaire, référentiels, briques logicielles, livres blancs,

matériels pédagogiques...

e Porter des actions servant son rayonnement : publications,
evénements et salons professionnels

e Le représenter dans les instances régionales, nationales,
européennes et internationales

e Piloter des programmes structurants et des actions collectives



Actions concretes IR A

SCIENTIFIQUE

REGLEMENTATION AUTRES ACTIONS

Travaux sur la directive machine . Pilotag_je du Gre_md Défi de la
Démarche avec France Expérimentation / Robotique Agricole : 21 M€

Etat pour tester la traverse sécurisée de el * Obtention d'autres financements:
Chemins ruraux o\ <. pré series de machines autonomes
Embauche d’un expert sureté / sécurité e Expert FRANCE 2030 aupres de
Proposition de méthodologie commune I'Etat

d’analyse de risque

Référent robotique pour 'OCDE




Exemples de robots de nos membres

Ecorobotics

Siza Softivert Sylektis Vitibot Yanmar




La Vision du Grand Defi de la Robotique Agricole

La robotique agricole constitue une innovation de rupture dans I'évolution
des modes de production agricole qui doit étre accompagnée

e Faciliter I'adoption effective* de solutions robotiques par les producteurs
agricoles sur le terrain : évaluation des performances, modeles économiques,
diffusion, acceptabilité des usages, adaptation des systemes de production,
compétences des acteurs de la chaine de valeur

e Accélérer la mise sur le marché de solutions robotisées écoconcues et
conformes a la réglementation : lobbying technique, sécurité des machines,
rentabilité des constructeurs...

e Permettre '’émergence et le passage a I’échelle de pratiques ou systemes
agroécologiques grace a des solutions robotisées adéquates, y compris pour
le déploiement de biosolutions.

(*) taux de pénétration, taux d’utilisation
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La Stratégie Nationale d’Accélération SADEA

SADEA = Systémes Agricoles Durables et Equipements Agricoles contribuant a la transition écologique

Des dispositifs France 2030 Agriculture-alimentation qui suivent le continuum

d’innovation
nmm»w Recherche industrielle, développement expérimental et uﬂd:ﬂun>> mm% Hpbillnlnt>
PEPR Agroecclogie et
Numerique Grand defi Robotique agricole
inr AAP Financement des preseries
ant = d'agroequipements innovants
AMI| Agroequipement |
PEPR Selection ' - AAF Réslience | Pourla 3
varidtale  AAP Innover reussic les tramsitions wmm Jross
. agro #1 alimentaire 2080 :
an o
Prematuration opi -
= maturation . -
..... AMI| Demonstrateurs terrtonaux by
PEPR Systemes des transitions agricoles et 1)
~ alimentaires alimentaires
microbomes et sante AAP I Lab N _
b o omorr
2 Formation >
AMI



Un Grand Deéfi autour de 4 axes d’activiteés

Le Grand Défi est un programme de

service de la transition écologique.
Il est constitué de 4 grands ensembles d’actions:

Contrat ANR - ROBAGRI
5ME€ d'aides (50% de 'effort)

Reversements vers acteurs du GDRA

§

: Coordination —,

|

: Animation —

|

: Reéflexion stratégique — | ASSETHIIHGLIUA

I C L}
: Communication & Dissémination — Grand DE‘fI
I

: 4 axes

|

|

|

|

b
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soutien au
développement de solutions robotiques dans les champs au

el e e e R ey

Projets spécifiques Consortiums [/ ANR
&

AAP opérés par ROBAGRI (+ partenaires)

16M£ d'aides
(taux d'aides selon partenaires et projets)

- Axe 2 - Infrastructures communes




- Axe 1 -
Actions de structuration et
d’animation de la filiere
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Le Grand Défi par ses finalités

Robagri est identifiee comme 'acteur Iégitime pour animer le
programme, en vue de faire émerger une filiere nationale d’excellence
d’'une nouvelle génération d’agroéquipements

La finalité de I'axe 1 est de réunir les conditions permettant la
construction d’un écosysteme cohérent, transversal aux filieres de
production animales et végétales, et optimisant I'efficacité des actions
de soutien et de développement de |la filiere de la robotique agricole

economie
coHoques

thl ktéhk'““ﬁ’
Wtessa \ OnSJournees
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- Axe 2 et 3 -
Focus sur les Actions de
développement d’infrastructures
et de soutien a I'innovation
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Le Grand Défi par ses finalités

Les axes 2 et 3 du Grand Défi apportent une aide sur le
développement d’infrastructures et un soutien a I'innovation.
Ces aides servent trois finalités distinctes.

" FINALITE 1- Accélérer l'émergence
0 ‘ d__e pratiques agruul;quas

utilisant des solutions robotisées
Stratégie Grand Défi
par finalité

powered by
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Finalité 1 - Pratiques agroécologiques robotisées

FINALITE 1 - Accélérer ['émergence
de pratiques agroécologiques
utilisant des solutions robotisées

Stratégie Grand Défi
par finalité
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Finalite 1 - Pratiques agroécologiques robotisées

Démontrer au travers de cas d’usage lintérét agronomique,
technique, et économique de la robotisation de pratiques agricoles
alternatives aux pratiques conventionnelles et intensives

Elles permettent aux filieres de production d’identifier des synergies
entre systemes de cultures et d’exprimer vers les constructeurs
d’équipements robotisés un besoin fonctionnel, et de I'environner
d’'une analyse du marché accessible.

ACTIVITE 1.1 - Coordonner les activités de
s recherche avec les autres initiatives relatives a la
recherche de solutions agroécologiques

Axe 1 - Strategie et Dissémination

FINALITE 1 - Accélerer l'émergence ACTIVITE 12 - Faire émerger des synergies entre les
de pratiques agroécologiques — filieres de production pour identifier des marchés
utilisant des solutions robotisées de taille adaptée a un modéle économique pérenne

Axe 1 - Strategie et Dissemination

ACTIVITE 1.3 - Démontrer par des cas d'usages la
faisabilité de nouveaux itinéraires agroécologiques
robotisés avec intérét agronomique validé

powered by
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Finalité 1 - Pratiques agroécologiques robotisées

2 ensembles :
1.Des projets ciblés menés a l'initiative des filieres de production
2.Des appels a projets a destination d’organisations capables de
fournir des prototypes robotisés

f
: Appel a Idées > Projets ciblés - Recherche de nouvelles
| pratiques agroécologiques robotisables
I
I  Axe 3 - Innovation
; F |

N.:TNJTE. ho Demc&ntrgr‘ P ‘.:IEE G d‘usagels L2 : Appel a projets compétitif (Constructeurs) - Fabrication de
faisabilité de nouveaux itinéraires agroécologiques |

|

|

[

|

|

|

|

|

|

|

I

|

robotisés avec intérét agronomique validé demonstrateurs robotiques ouverts (vecteur robotique)

L | g e
K& J - Innowvation
Axg 3 - Innoval

Appel a projets competitif (Constructeurs outils) -
Developpement de nouveaux outils pour le travail du sol
et la vegetation

. N I S S S S
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Finalité 2 - Accélérer la mise sur le marché

o)

Stratégie Grand Défi

par finalité

powered by
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Finalité 2 - Accélérer la mise sur le marche

Aider les constructeurs.

Diminuer les temps de cycle de conception ou de développement en mettant a
disposition des données provenant des filieres de production et des briques
algorithmiques, a accompagner et réduire l'incertitude réglementaire, et a
promouvoir des composants technologiques pour la sécurité des opérations.

ACTIVITE 2.1 - Mettre a disposition des
~bibliotheques d'éléments (algorithmes, bases de
données)

ACTIVITE 2.2 - Identifier les enjeux de la mise en

FINALITE 2 - Accélérer la conformité des eéquipements avec le cadre

: 5 reglementaire europeen
mise sur le marché de g B
solutions robotisées

4 Fitie
3
s L . e

ACTIVITE 2.3 - Assurer une offre suffisante de
pbriques technologiques pour la securité des
opérations robotisees

powered by ACTIVITE 2.4 - Simplifier les pratiques d'éco-
@RobAgri conception pour les constructeurs



Finalité 2 - Accélérer la mise sur le marche

Activité 2.1 : Ressources et
cadre de travail partagés pour
aller plus vite dans |Ia
conception de robots.

Forte adhérence avec acteurs
du numérique, et avec filieres
de production.

ACTIVITE 2.1 - Mettre a disposition des
-bibliothéques d'élements (algorithmes, bases de
donnees)

powered by
| \'@ RobAgri

Action C2 - Outils de conception et de développement

Appel a Projets compeétitif (ITA) - Bases de données "filieres
de production”

—

Axa 3 - lnnovation

Appel a Projets compeétitif (OEM, Laboratoires) - Algorithmes

pour l'adaptation des comportements robotiques aux
contextes evolutifs et a la tache agroecologique

Ay 3 = Innovation

Projet Ciblé -

Bibliotheque d'algorithmes et de base de donnees open-
~—source ou propriétaires, documenteés et évalués

Mettre en place des outils de co-développement et de
simulation

__________________}_

__Animation - Animation externe et dissemination des
elements au travers de Hackathons

tratégie et Disséminatior

L e T e e e e T T



Finalité 2 - Accélérer la mise sur le marche

Activité 2.2 et 2.3 : Aider les constructeurs a produire des machines sécurisées,
conformes au cadre réglementaire européen en cours de déploiement.

ACTIVITE 2.2 - Identifier les enjeux de la mise en S e S s e e
conformité des équipements avec le cadre alpsileciitl ysereg  SUPP
analyse de risque

reglementaire europeen —

Orientations thématiques

Action P3 - Briques technologigques pour la sécurité des opérations i -

Appel a Projets compétitif (OEM) - Developpement de
composants de securite

ACTIVITE 2.3 - Assurer une offre suffisante de

brigues technologiques pour la securite des
opérations robotisées

Ove 4 - Innovalion

Appel a Manifestation d'intéréts (Laboratoire, OEM) -
Développement de solutions innovantes pour la sécurité
(Méthodes de tests et validation, algorithmes...)

" i = |NNDwEIROn

—— e —
—
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Finalité 3 - Faciliter I'intégration dans les fermes

FINALITE 1 - Accélérer l'émergence
O ‘ _~— de pratiques agroecologiques

utilisant des solutions robotisées

Stratégie Grand Défl FINALITE 2 - Accélérer la mise sur le
par f|na|_|te' marché de solutions robotisées

powered by
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Finalité 3 - Faciliter I'intégration dans les fermes

Ces activités sont orientées terrain. Elles visent a_faciliter 'adoption
effective de solutions robotiques par les producteurs agricoles

ACTIVITE 3.1- Mettre en place des solutions
~ technologiques pour l'intégration de robots
dans les fermes.

Axe 2 - Infrastructures Axe 3 - Innovation

Axe 4 - Sécurité

FINALITE 3 - Faciliter l'adoption des ACTIVITE 3.2 Mettre a disposition des
solutions robotisées par les —|agriculteurs un référentiel des performances
agriculte_urs ‘multicritéeres des equipements robotisés

Axe 2 - Infrastructures Axe 3 - Innovation

ACTIVITE 3.3 - Former et accompagner les

\_ agriculteurs et leur écosystéme dans ['adoption
des nouvelles pratiques agroécologiques
robotisables

Axe 1 - Stratégie et Dissemination

powered by
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Finalité 3 - Faciliter I'intégration dans les fermes

Activité 3.1 :
Solutions technologiques pour
intégration des robots dans la

Animation - Collecte besoins utilisateurs et identification

; . " freins technologiques a l'adoption
ferme nuMerique. Forte N R e
adhérence avec acteurs du '
numérique (FMIS, OAD,...), et ( \
besoins utilisateurs . Projet Ciblé - Construction d'un métamodeéle |
~-interopérable et Supervision centralisée d'un parc |
' hétérogéne de robots '[
|
. Appel a Idées > Projets ciblés - Outils d'intégration et E
~-d'adoption des solutions d'interopérabilité dans des 1
ACTIVITE 3.1- Mettre en place des solutions | exploitations [
‘technologiques pour l'intégration de robots dans | — :
les fermes. | !
e ey o T | Appel a Manifestation d'intéréts (Instituts) - _— ]
. Démonstrateurs et Sites Expérimentaux - |
g, = |
(R 2 niss R )
Normalisation - Proposition et soutien des projets de
protocole issus de L'action en instances de normalisation
db
~powered by <G>
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Finalité 3 - Faciliter I'intégration dans les fermes

Acticn P2 - OGRS DOUF dnvalie Lis ferlarmances siroiclogion [

Activité 3.2: Creer de la réference, e
tester et diffuser [I'information | SSEE et At
auprés des utilisateu s | Appel & Manifestation d'intérét > Projet Ciblé - Travail de

-+ prématuration sur évaluation des impacts de nouvelles

Référentiel diffusé en vue d’aider les - pratiques agroécologiaues robotisées

robotique sur la base de tests dans | R e T i
—structures de tests et d’essals conformes aux méthodes - i \

son contexte/son applicatif en plus ' GoRa
des promesses constructeurs | '

Appel a Projets compétitif (stations expérimentales)- :
T inl:égratlan de nouvelles structures dans le reseauv de : ;
, plateformes de tests ) \ .
- -
I

ACTIVITE 32 Mietire s Hisposiion des soreulee |\ T e

un référentil des performances multicritéres des | ([ CORC YT

_ _ © |1 Projet Ciblé - Elaborer protocole d'essais et concevair
- modéle "Guichet essais” + Réaliser les essais pour les
! besgins de P1, P2, €1

i Appel a Projets compeétitif (Constructeurs+Station Exp) -
i~ Evaluation de performances de produits en
| anvirannement controlé

Appel a Projets compeétitif (Constructeurs + Fermes) -
- Evaluation de performances de robots sur une pratique
agricale

et

r
I
|
|
I
|
I
|
|
|
|
i
I
|
I
|
|
|
I
I
|
I
I
I
|
I
I
|
|
|
|
|
i
I
|
|
[
I
I
|
|
|
I
I
I
i
|
|
|
|
LY

.
I
!

— Animation - Construction du Référentiel commun ==~

Dissémination - Former les acteurs de terrain (Conseillers =

— agricoles et coopératives.) et disséminer le référentiel  °7
powered by s !

(@ RobAgri



Finalité 3 - Faciliter I'intégration dans les fermes

Activité 3.2 : Créer de la référence, tester et diffuser I'information
aupres des utilisateurs
Premiere action : Méthodologie. Evaluer I'impact environnemental

Action P2 - Qutils pour évaluer les performances agroécologiques

\
Projet Ciblé - Développer un cadre méthodologique |
(indicateurs, protocoles de test) pour evaluer l'impact ®
environnemental des équipements agricoles robotisés }
|
L
|
I
|
]

Appel a Manifestation d'intérét > Projet Ciblé - Travail de
prématuration sur évaluation des impacts de nouvelles 2O,
pratiques agroecologiques robotisees '

(
|
|
|
45
|
|
|
: Axe 2 - Infrastructures
|
|
|
YT
|
|
|
: Axe 2 - Infrastructures |
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Finalité 3 - Faciliter I'intégration dans les fermes

Activité 3.2 : Créer de la référence, tester et diffuser I'information
aupres des utilisateurs

Deuxieme action : Infrastructure. Labelliser et accompagner les
fermes expérimentales et stations d’essais dans un réseau national

Action C1 - Réseau organisé d'infrastructures pour tester et évaluer

— I . S — S —— —— —

( \
! . - . . ; ’ #

. Appel a ldées > Projets ciblés - Créer un réseau de I
structures de tests et d'essais conformes aux méthodes % |
| GDRA |
l ]
| Axe 2 - Infrastructures |
: ;
| Appel a Projets compétitif (stations expérimentales)- |
rIntégration de nouvelles structures dans le reseau de ®
| plateformes de tests |
| !
: Axe 2 - Infrastructures :

powered by
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Finalité 3 - Faciliter I'intégration dans les fermes

Projet Ciblé - Elaborer protocole d'essais et concevoir
modele "Guichet essais” + Realiser les essais pour les

Activité 3.2 : Créer de la besoins de P1, P2, C1

reférence, tester et diffuser

( 3
| |
i |
I |
| |
| |
| |
I |
I |
i |
I'information aupres des | Appel a Projets compeétitif (Constructeurs+Station Exp) - |
utilisateurs i~ Evaluation de performances de produits en :
| |
| |
i |
I |
| |
I |
i |
I |
I |
| |
| |
| I
| |
| |

L - lanovation

environnement controle

A F - - -
e 3 - Innovation

Troisieme action : Ingénierie
d'essais. Construire un
protocole adapté, au service

Appel a Projets compétitif (Constructeurs + Fermes) -
Evaluation de performances de robots sur une pratique

) agricole
des constructeurs pour evaluer ro
leurs performances, et des o 5
utilisateurs pour tester dans —Animation - Construction du Referentiel commun = ————- N
des conditions particulieres A6 1 BtistSgle of Disstrnintion Référentiel
Dissémination - Former les acteurs de terrain (Conseillers 1_________.#’
—agricoles et coopératives...) et disseminer le réferentiel 3
obtenu.

powered by
' \'@ RobAgri



Finalité 3 - Faciliter I'intégration dans les fermes

Activité 3.3 : Former et accompagner les utilisateurs ET leur écosysteme

de proximité (conseillers agri, référents techniques, réseau de
distributeurs...)

Plusieurs initiatives sont déja identifiées (e.g. Projet FAAN)

- Le GDRA doit apporter de la cohérence entre tous les programmes en
relation avec la robotique agricole

- Un effort en particulier de synchronisation a mener sur les initiatives

régionales
ACTIVITE 33 - Former et accompagner les Dissémination - Accompagner les besoins en formation
agriculteurs et leur écosystéme dans l'adoption |” initiale et formation continue liés a la robotique agricole

des nouvelles pratiques agroécologiques

_ L Gouvernance - Accompagner les territoires et les
robotisables 1

politiques regionales

powered by
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Repartition des aides Infrastructures et
soutien a I'innovation (base 16M<€)

78% des aides axe2-axe3 sont dédiées au soutien a I'innovation.
58% des aides alimentent des dispositifs d’Appel a Projets ouvert
42% des aides “Projet Ciblé” passent par un processus de lettres

d'intention
75,5% des aides sont assujettis a un appel ouvert a contribution

Répartition entre AAP et PC Aide GDRA par axe (M€) Processus d'ouverture Appel a Idée
@ Projets ciblés Infra (Axe 2) : B Effort min prévu [ Aide GDRA L.I.
@ Projet ciblés Innovation (Axe 3) 25 6.7%
Appels a projet Innovation
@ Appels a projet Infra 7y
S 15
ﬁ . L: | i P_Q
g 10 35,3%
56,6% 2 Projet Ciblé :
5 58,1%
0
Infrastructures (Axe 2) Innovation (Axe 3)
Axe GDRA

b B
-~



Feuille de route 2024



2024 : Feulille de route

Assurer que le Grand Défi soit percu comme un écosysteme cohérent, une méthode de travail en vue d’étre efficace dans
I’effort mis pour développer et multiplier les robots dans les champs.

Lancement de 2 projets ciblés : Infrastructures et Tests en Stations expérimentales

Publication des premieres releves pour des Appels a Projets Compétitifs : modalités a fixer avec ’ANR ou la BP|

Réussir la duplication du modele : intégrer les démarches PARSADA, renforcer les liens avec les acteurs du Numérique

PARSADA
AMI1

ler Trimestre 2&nte Trimestre 3eme Trimestre 4eme Trimestre
. . . Constitution Comités Animation Animation
Strategle = regles de Recrutements Journée Numérique & Robotique Vlllal?e EOth;ql:ce sur expo
Journées Grands Défis Hackathon a la terme :
gouvernance Journée Numérique & Robotique
. .. isati Démarrage travaux
Communication el e el ; |
Projet Ciblé “infrastructures N
B aea Con.trac'fua’llsatlon )
Mag de la Robotique Coordination AgriFood TEF EI‘Oje.t Clblc? » Démarrage
Représentation OCDE Stations d'essais
Processus gestion AAP Ouverture AAPs, 1eres
(soutien poles) releves Ouverture AAPs
Ouverture Appels a Idées Contractualisation Projets co-financés -

e Liens avec Agroécologie

Agroécologie et Robotique
e Liens avec Programmes Numeérique




Conclusion

Le Grand Défi de la Robotique Agricole est un programme de structuration qui permet
d’améliorer I'efficacité des fonds investis pour développer la filiere. En apportant une
cohérence a I'’ensemble des initiatives relatives aux robots agricoles, le Grand Défi
ambitionne :

e d’aider les filieres de production a convaincre les constructeurs de robot de |a
pertinence de développer un robot pour un besoin agroécologique

e d’aider les constructeurs a aller plus vite sur le marché et encourager des ROl rapides

e d’aider les agriculteurs a mieux choisir, et a intégrer plus facilement les robots dans
leurs exploitations.

C’est avant tout une méthode, un écosysteme.

Qui s’appuie sur des gens passionnés, et convaincus qu’on peut avoir un impact positif, a
grande échelle, sur les différentes crises environnementales tout en assurant une
alimentation saine et durable aux populations.

Le robot agricole n’est pas une finalité. C'est un vecteur qui permet la transition.

powered by
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