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World Robotics Report - Industrial Robots
More than 540k newly installed industrial robots worldwide; 12% cobots
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Annual installations of industrial robots - World department
1,000 units

2016 2017 2018 2019 2020 2021 2022 2023 2024
Source: World Robotics 2025

https://rosindustrial.org/events/2025/11/17/ros-industrial-conference-europe-2025
https://ifr.org/downloads/press docs/PressConference2025 presentation.pdf

—
Page 5 24.11.2025 © Fraunhofer IPA  Werner.Kraus@ipa.fraunhofer.de % Fra un hOfer
IPA


https://ifr.org/downloads/press_docs/PressConference2025_presentation.pdf
https://rosindustrial.org/events/2025/11/17/ros-industrial-conference-europe-2025

Robot market
Electrical/electronics on par with automotive

Annual installations of industri%ggbc_:tts by customer industry - World
' units

129
_ 126
Automotive 135 7%
136

Metal and machinery +16%

Plastic and chemical products +18%

Food +42%
All others
Unspecified

m2024 m2023 m2022 Source: World Robotics 2025
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Robot market
Development of robot density (robots installed per 10,000 employees)
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= From 2017 to 2024 the robot density in China almost 5x higher, while world-wide doubled

units per 10,000 empbyoes
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Average world: 85

Netherlands
Austria
Cannda
Spain
Slovakia
Slovenia
Finland

Werner.Kraus@ipa.fraunhofer.de

France

Switzedand

Robot density in the manufacturing industry 2024

1,220

377
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World. 177

robots installed per 10,000 employees
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The most important applications and processes
Distribution of new industrial robot installations worldwide

Handling (52%) Clean Room (6%)

World Robotics Report; www.worldrobotics.org, Sept. 2025
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Service Robotic Market

Robot market sees double-digit growth, some industries still not very automated

Security
(1 +19%)
3128
% 5993
° Others
oo 1% ) / 3%
Agriculture ,
(1 -6%)
Professional ()
Cleaning 102925
(1 +34%) S a0
Transportation &
Logistics (1 +14%)
Hospitality
(1 -11%) Source: International Federation of Robotics
Page 11 24.11.2025 © Fraunhofer IPA  Werner.Kraus@ipa.fraunhofer.de
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Medical robots growing strongly: 16,700 new units - +91%

Diagnostics & Medical
laboratory analysis

Rehabilitation & non-
invasive therapy

Image: Kawasaki
Image: Life Science Robotics
Image: ABB Robotics
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Significant Reduction of Programming Efforts
En ligne : T et D e Hors-ligne :

- Chronophage | 8 e - Logiciel complexe
- Qualification - P R ——— | S = - Adaptation
programmeur robot ' Ve / - | NN T4 § manuelle lors du

passage simu ->
cellule

- Blocage de la cellule g ’
robotique R A

Classical Teach-in Programming Intuitive Programming
1 min 0 min

M Les techniques de programmation actuelles ne sont
pas adaptées a la production flexible des PME

https://www.youtube.com/watch?v=iUgcOxeXNuQ



https://www.youtube.com/watch?v=iUqcQxeXNuQ

PLM/CAD

OLP/CAM

PLM/CAD

OLP/CAM
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Kuka
(Midea)

AutoCAD / 3d
Robot
VIR Simulation/
Robot . . .
Optimisatio

Tecnomatix (Plant
Simulate,...)

-
-

RobotStudio ROBOGUIDE
(ABB) (Fanuc)
Emulate IPS Robot
Dassault
Systems

Staubli
Robotics
Suite

Process

OCTOPUZ Simulate

|
Cenit
Fast Suite

|
Delmia

https://www.ipa.fraunhofer.de/en/reference projects/olpstudy.html

3DEXPE.RIENCE Solidworks
(Catia,..))
I %—
SprutCam CamNet Famos
P VIRobotics || Robotic

ROS

Google
Intrinsic

CIROS

Studio
(Festo)



https://www.ipa.fraunhofer.de/en/reference_projects/olpstudy.htm
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<2019 développement plugins pour Visual
Components

Recherche appliqguée 2019-2021

Migration briques techno perception et manipulation vers ROS

Intégration dans le teach panel Universal Robot (URCap)

Transfert 2021-2023

Trumpf Smart Seam Tracking

Lorch SeamPilot

ler Prix Tech Transfert 2026 European Robotics
Forum
TR4CE-Weld — Tracing in Realtime 4 Cobot-Enhanced Welding

Autres sujets de recherche
Soudure multi-couche
Soudure sans supports

Démo ROS2 avec un peu d'aide de PickNik

https://www.youtube.com/watch?v=I5|f613wrFA



https://www.youtube.com/watch?v=l5jf6l3wrFA
https://www.youtube.com/watch?v=CdTKeJpXoGo
https://erf2026.eu/2026/03/25/erf2026-awards-winners-and-finalists/
file:///home/gauthier/Nextcloud/Gaut/RoboticsForPeople/RepairoBot_La_Lucarne/AAP/Robotique_jeunes/github.com/PickNikRobotics/UR10e_welding_demo
https://www.youtube.com/watch?v=l5jf6l3wrFA
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South West Research Institute: Tesseract

Traitement de surface avec “Scan -> CAO -> Trajectoire”

PickNik Inc: Movelt

Manipulation dans I'espace (NASA), assemblage complexe

Fraunhofer IPA

Pitasc : Blocs modulaires pour la programmation de process https://www.youtube.com/watch?v=3VC1Zn1PVqU
d’assemblage et de démontage complexes

: 5 gl%ccrbl Human Robot Teaming for Composite Layups
Soudure a I'arc facile 7 i

sne USC Viter bl
\ " )/ Center for Advanced Manufacturing

Institut Maupertuis

Fabrication additive : ROS Additive Manufacturing

System Monitoring
Etc. with Real Time Sheet Tracking

11 https://www.youtube.com/watch?v=ssgPCyc q7M



https://www.youtube.com/watch?v=ssqPCyc_q7M
https://www.youtube.com/watch?v=3VC1Zn1PVgU

Le Consortium ROS-Industrial rassemble les grands

de la robotique industrielle depuis 2012
Convaincre les industriels que ROS est I'avenir

Direction européenne a Stuttgart : Institut de
recherche appliquée Fraunhofer IPA pour
I'automatisation de la production

IRT Jules Verne est membre (Nantes)

55% des robots vendus utiliseront au moins un
paquet ROS en 2024

Rachat de Open Robotics par Intrinsic/Google

https://www.businesswire.com/news/home/20190516005135/e

n/Rise-ROS-55-total-commercial-robots-shipped

12

m ‘“:R DSE\%L@% AI-\DLINK AEROBOTIX

sssssssss

E
-
\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\ m‘m‘: H
- mmm  ZFraunhofer 2 Fraunhofer 7 Fraunhofer g;'! o2 inetitune” @ —=icl IHI & INEsc
- 1PA 1PK o g ate
@ ‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ intrinsic  IA") #2820 gobmonomen (D wcnmmonmrit KABAM KB KION
infineon  «KynCERa A%‘ M ane AVatworks  BEMicosoft #wMERY  NUMuUrus 9 B
Siciiifion BV merommeoe O pomn
NIST : e 0 -
PhcEEAW  BEL.. NeY @D TE 11X OMRON €W mmowstin Panasonic
i [7 451, PLUS ONE - Pucom e B
EAPEPPERL+FUCHS Do X PILZ "5 ROBOTICS e 35 PPMT PuwCom M. e
- ;s @ -
@}R( nsselaer BB rethini_ REPUBLIC SAKION 14 SCHAEFFLER @M
= = TREND A
wumlsP  SWWE oo JPITOS  Gwiy R DTN A

SIEMENS TormacH ) traclabs T - -Systems: 'FU Delft  ubuntu® “ymvensa osors n YASKAWA |

https://rosindustrial.org/current-members



https://rosindustrial.org/current-members
https://www.businesswire.com/news/home/20190516005135/en/Rise-ROS-55-total-commercial-robots-shipped
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Smartphone :

Bobee Robotics (Vendée) : chaine de
démontage automatisé par IT automation

Breezy (Varsovie) : Diagnostique et gradation
automatisés

Cykero (Montpellier) : Usine 80% Iphone, Ipad.
60 000/mois

Investissements lourds pour chaine industrielle
Stratégie automatisation complete

Peu de démontage car complexe

Darty+Fnac ont construit usine pour
industrialiser la réparation a Saint-Pierre-Des-
Corps



https://www.republik-retail.fr/rse/empreinte-carbone/pratiques/avec-sa-4e-plate-forme-de-services-fnac-darty-industrialise-un-peu-plus-son-activite-de-reparation.html
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Projet PAnDA en Allemagne :

« Passeport numérique produit (DPP) pour un
developpement durable axeé sur le recyclage, le
démontage et le tri grace a l'automatisation »

DPP : fiche technique exigée par UE 2027

Fevrier 2026 a Janvier 2029, 3.1M€

KUKA Deutschland GmbH, IGMR RWTH Aachen
DEPRAG SCHULZ GMBH

Robert Bosch GmbH, WILO SE, Miele & Cie.
Fraunhofer IPA . démontage robot aspirateur, laptop

Expérience démontage assisté par IA et robot :
DeMoBat (2019), ReNaRe et Desire4Electronics

Financements région BaWi puis Allemagne

;ministére Recherche (BMFTR), programme
« développement des technologies numériques »

-
-

2010 2015 2020 2025

2030



https://www.ipa.fraunhofer.de/de/presse/presseinformationen/digitale-kreislaufwirtschaft-und-aufbau-einer-dezentralen-kreislauffabrik-fuer-nachhaltige-produkte.html

\

_ Technologies de manipulation disponibles

@
Al for Industry Challenge 2026 World Robot Summit 2020
Intrinsic = Google offre 180 000$ de prix Assembly Cha”enge
branchement serveurs et composants dans Equipe : OMRON SINIC X, Osaka University, National
datacenter Institute for Advanced Science and Technology (AIST)
https://github.com/intrinsic-dev/aic and Chukyo University
Logiciel propriétaire : Intrinsic FlowState & Vision Assemblage complexe ) MO Velt 2
Model Utilisation de Movelt
Qu

Open Source : https://github.com/o2ac/o2ac-ur

15

https://www.robot-manipulation.org/events/competitions



https://github.com/intrinsic-dev/aic
https://github.com/o2ac/o2ac-ur
https://www.robot-manipulation.org/events/competitions

AIGA Studio

https://www.youtube.com/watch?v=b84Gi4svUao

Al l
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Logiciel de programmation de robot « nouvelle
génération » basé sur ROS2 Jazzy

Programmation par blocs de capacités « skills »,
spécialité Force-Control, intégration 1A

Programme et cellule robotique au format .yaml+.urdf

https://www.aica.tech/product

Repose sur des briques standard ROS2
TF2, ROS-Control, ROS Drivers, Gazebo

Spin-Off EPFL Lausanne
Enseigné a IUT Haguenau, et discussion UIMM

Payant, partenariat possible

https://www.aica.tech/lambda-project ‘

CA



https://www.aica.tech/product
https://www.youtube.com/watch?v=b84Gi4svUao
https://www.aica.tech/lambda-project
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Logiciel de programmation de robot « nouvelle
génération » basé sur ROS Noetic

Programmation par blocs de capacités « skills » au
format .xml, spécialité Force-Control

Rivetage, vissage, clippage, cablage

https://pitasc.qithub.io/

Repose sur des briques standard ROS2 :
TF2, ROS Drivers, RViz

Fraunhofer IPA, Stuttgart
Stratégie Open Core en cours de définition

Utilisation gratuite pour R&D, prototype



https://pitasc.github.io/
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v https://www.youtube.com/watch?v=dPe9v4ggbdqg

Handling (52%)

Etat de l'art : o R E\QL/ ﬂ@

https://www.robot-manipulation.org/software umP' ---- k l

’Q ’:

Ma vision programmation IA vs pipeline ROS
IA (VLA) pour la manutention (50% du marché)

Si contraintes précision/forces grande il faut décomposer

Perception Object Selection Grasp Planning Motion Planning Control
r ) ' ™
Pipeline with Individual Components YOLOv11 J + [Gmunding DINO | + RGBD-Grasp ] + { OMPL J + [ Movelt
. v - _J
'd ) 'd N
: _ Contact-
with Vision-Language Model (VLM) OVAL-Grasp + GraspNet ] + [ CHOMP J + [ Movelt
N S S
i ™ '
with Vision-Language-Action (VLA) Model SAM2 J + [ Manual + SmolVLA )
A A k.
I ™
VLA Model Only GraspVLA

y
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https://www.robot-manipulation.org/software
https://www.youtube.com/watch?v=dPe9v4gqbdg
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Réglementaire : Objectifs UE reemploi, , . P
rec?/clage J g TAM : Recyclage et réemploi France+Bénélux 3

milliards €
Investissements industriels infrastructure

economie circulaire SAM : Réparation et Réemploi France + Bénélux
Croissance Gisement batteries mobilité : € 300 millions €
- 5.0
§ 4.5
E 4.0
£ 35
5530
205
g 1.5
2 10
% 0.5
o 0.0
e=—=\/AE ==—=Trottinettes == Autres EPDM Total

source : https://record-net.org/media/etudes/250/public/rapport/rapport-record21-0922-1a-public.pdf

https://www.gminsights.com/fr/industry-analysis/europe-lithium-ion-battery-recycling-market

19 > RepairoBot 21/05/2026



https://record-net.org/media/etudes/250/public/rapport/rapport-record21-0922-1a-public.pdf
https://www.gminsights.com/fr/industry-analysis/europe-lithium-ion-battery-recycling-market
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RepairoBot

Expertise Stacks manipulation ROS
Co-développement robotique aide réparation

Commercialisation systeme robotique
Bureau d’étude R&D robotique économie circulaire
Montage de consortium sur robotique et reparation

Cherche cas d’application et associés

> RepairoBot 21/05/2026

Communautés robotique et
économie circulaire

Vision : si la robotique peut fabriquer elle peut réparer

Animer une communauté / plateforme d’innovation sur
des solutions de réparation

Faire le lien avec OpenRepair, iFixit, Al for Good,
RFFLabs (FabLabs), etc.

Eco-organismes agrées filieres REP : Ecologic

Organiser un concours « robotique pour
I’économie circulaire »

|IA et/ou stack ROS pour démontage et réparation ?



\

\

\\ - - - y &
\
\
\
\
\

Profil Linkedin
robotics@hentz.eu

21

06 950 97 954

Gauthier Hentz Robotics

Chercheur : coordination technologies manipulation Fraunhofer
Développeur : programmation facile robots de soudure

Prix : Transfert techno European Robotics Forum 2026
Conférence sur les impacts du numérique

FabLab, Repair Café et Usine-Ecole Industrie 4.0

Projet entreprise a impact : RepairoBot incubé a La Lucarne

Automatisation de la réparation pour diminution DEEE


https://la-lucarne.org/
http://robotics@hentz.eu

