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Objectifs de BAUDET-Rob

Fonctionnalités:

@ Suivre automatiquement une personne ou un groupe de personnes
en transportant leurs charges

@ Gagner en productivité et en pénibilité

Contraintes

@ Un comportement s(re évitant les situations dangereuses
(obstacles, autres personnes...)

@ Facile a utiliser pour étre une véritable aide

@ Le systeme doit étre robuste aux changements de I'environnement
(météo, végétation...) selon les applications (militaire, vignoble,
serres...)
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Applications

1. Marché de la défense :

- Transport des sacs (nourriture, munition...);

- Transport d’obus...

2. Marchés civils :

Récolte de fruits et légumes en suivant 'opérateur;

Viticulture

Plantation de pins
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Baudet-Rob : premier prototype (gps + imu)




Baudet-Rob : premier prototype (gps + imu)

Vehicle control
2014 ittt !

Montoldre
(Allier)

Al
N\

z

g

Traj. Reéf :

Loi Modéle

| |

1 1

: T observation : ];,
Observateur : : b

r \} IMoss*

e NR

(W) X sa8UU0PI00D
g- oL- SlL-

0

LABORATOIRE D'EXCELLENCE
MOBILITE INNOVANTE




Baudet-Rob : second prototype
(rangefinder + imu) 2014
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Baudet-Rob : troisieme prototype (RF)
2015

Systéme avec Balise Radio (dépdt de brevet en cours)




Baudet-Rob : vers une industrialisation 2015
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Baudet-Rob : vers une industrialisation

Septembre 2015 : Vendanges utilisant le Baudet E4
CIVC-Effidence en Champagne
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