
Projets & actions à venir
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Journée mobilités en milieux incertains
Clermont-Ferrand, jeudi 21 janvier 2016



 Poursuite des travaux
Supervision et décision
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 →  Projet Adap2E
  Développement et coordination de modes 

{perception/commande}

Suivi structure Traj haute vitesse Coopération 



 Poursuite des travaux
Reconfiguration
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 →  Projet Adap2E

  Reconfiguration mécanique

Diff. Types de traitement
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Modification prop. dynamiques



 Poursuite des travaux
Comportements sensori-moteurs

 →  Projet Baudet-Rob Maturation

  Suivi de personne multi-modales et fonctions avancées

Opérateur

Environnement

- Suivi cible

- Suivi trajectoire

- ...

Commande élémentaires

Axe A

Reconstruction 3D

plateforme mobile

C
ap

te
ur

s

Axe B

Algorithmes localisation

- Relatif Vision

- Relatif Laser

- Global GPS

- Relatif HF

- ...
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Calcul des déplacements
admissibles Axe C

Axe D

Planification 
temps réel



 Poursuite des travaux
Applications à l'agriculture
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 →  Projet PumAgri

  Plate-forme Universelle Mobile pour l'Agriculture



 Poursuite des travaux
Travaux en zone dangereuse
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 →  Projet H2020 Bots2Rec
 Application au désamiantage robotisé
 Manipulation mobile multi-robots
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Partenaires
- RWTH Aachen (DE)
- IFMA-SIGMA Clermont (FR)
- Bouygues Construction (FR)
- Fundacio Privada ASCAMM (SP)
- Telerobot Labs S.r.l. (IT)
- Robotnik Automation SLL (SP)
- indurad GmbH (DE)

aspiration



 Poursuite des travaux
Applications à l'agriculture
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 →  Projet FUI AeroStrip
 Décapage de zones fragiles d’un avion de ligne
 Mono ou muti-robots avec bras manipulateurs



 Actions à venir
Présence SIA2016
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 →  Démonstration (27/02->06/03)

  Suivi piéton et coopération

Salon 2015



 Actions à venir
Journées thématique
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 →  Coopération en robotique mob. 

  9 mars 2016, Montpellier

 →  Robotique mobile & milieux TT 

  GT2 Juillet 2016



 Actions à venir
Organisation MCG 2016
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 →  Machine Control and Guidance 

  Conf. Internationale, application hors route
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