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La perception de scenes en conditions de
visibilité dégradée
e Présentation du Cerema

 La plate-forme R&D Brouillard-Pluie

» Les divers projets

* Recherche sur les descripteurs d'images en
situations degradéees
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(3 250 agents)

@ SETRA

Service d'Etudes sur les Transports,
les Routes et leurs Aménagements

@ CETMEF - Centre d’Etudes Techniques
Maritimes et Fluviales (Siége + sites locaux)

(O CERTU - Centre d’Etudes sur les Réseaux,
les Transports, I'Urbanisme et les
Constructions Publiques

B CETE - Centre d'Etudes Techniques de
I'Equipement (Siege)
. Est, lle de France, Lyon
. Méditerranée, Nord-Picardie

. Normandie-Centre, Ouest
. Sud-Ouest

= Autres sites des CETE (Laboratoires...)



L'unité Mobilité Durable et Séecurité
Département Laboratoire de Clermont-Ferrand

Accidentologie Perception Vision artificielle Chaussée
et sécurité des usagers Météo degradee Hors Gel
|

.

Ancrage territorial

Projets associes
Projet AWARE

Action PEVMA Action Survismob

| e industriels  VialMéca

Toujours un temps d’'avance Pile de compétitivité mecanique

Partenaires
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La plate-forme R&D Brouillard-Pluie :
Site d'essais du plan NFI Véhicule Autonome




La plate-forme R&D Brouillard-Pluie :
Site d'essais du plan NFI Véhicule Autonome

N

Vidéo de présentation : plate-forme R&D Brouillard-Pluie
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‘ e re m a Centre d’études et d’expertise sur les risques,
I"environnement, la mobilité et 'aménagement

Les projets FUI :

- SURVIE ‘ViaMéca
- et AWARE e—

Les actions LABEX :
- PEVMA-PAV?
- Survismob
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Projet FUI SURVIE (2009-2012)

" Projet FUI = Partenaires
« Sécurité des Usagers de la Route

et VislbilitE» e
débuté en juin 2009 pour 3 ans

“ Labellisé par 2 poles de SAINT-
compétitivité
NG

GOBAIN

moveo ViaMéca STV

“ Piloté par la société Nexyad
spécialisée dans la mesure de

visibilite = Subvention : 776 k€ (dont 150
k€ pour le Cerema)

= Budget : 2,4 M€
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Projet FUI AWARE (2014-2017)

* Projet FUI 17 = Partenaires @ l.aC
« All weather all roads ULIS
enhanced vision» ) _

“ Labellisé par 2 poles de
compétitivité

Gy SAFRAN | {
@ @ Sagem V—_

moveo ViaMéca
N2 ONSynthetic Environment= 5 SMULATION I MOTION _WW

“ Piloté par la société Ulis
spécialisée dans les détecteurs “ Budget : 5,6 M€
infrarouges

= Subvention : 1,5 M€ (dont 150
k€ pour le Cerema)
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Actions LABEX :

PEVMA : Perception visuelle et anticipation motrice
(2012-2015)
PAV? : Prédiction, Pertinence, Attention Visuelle et Perception Active dans le
Vivant et pour les Véhicules Autonomes (2015-2018)

« Etude de l'influence du Contexte sur la prise d'information visuelle, et

)\ saillance visuelle en contexte routier (thése Boris Quétard)
|°PSC°  Interaction des facteurs "top-down" et "bottom-up" dans la sélection
attentionnelle des informations saillantes et/ou pertinentes (thése
¢ Cerema Jéremy Matias)

I':._

Journée Mobilité Innovante - 21 janvier 2016 P\
) 2> Cerema



Actions LABEX :
SurVisMod : Surveillance et métrologie Visuelles pour la
Mobilité des véhicules et la sécurisation des infrastructures

, S
& Cerema -

TTTTTTTT

paseal

Theése : «Descripteurs d'images pour les systemes de vision routiers en
situations atmosphériques degradées et caractéerisation des hydrométeores»

Deux applications majeures des cameéras sur la route:

0 D0
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Actions LABEX :
SurVisMod : Surveillance et métrologie Visuelles pour la
Mobilité des véhicules et la sécurisation des infrastructures
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Theése : «Descripteurs d'images pour les systemes de vision routiers en
situations atmosphériques dégradées et caractérisation des hydrometéores»

Deux applications majeures des cameéras sur la route:
« Surveillance du trafic (détection automatique d’incidents, gestion du trafic...

o |
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Actions LABEX :
SurVisMod : Surveillance et métrologie Visuelles pour la
Mobilité des vehicules et la sécurisation des infrastructures
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Theése : «Descripteurs d'images pour les systemes de vision routiers en
situations atmosphériques degradées et caractéerisation des hydrométeores»

Deux applications majeures des cameéras sur la route:
« Surveillance du trafic (détection automatique d’'incidents, gestion du trafic...
« Conduite assistée ou automatisée (guidage, détection d’obstacles...

&
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Descripteurs d'images pour les systemes de vision
routiers en situations atmosphériques degradées et
caractérisation des hydrométéores

Fonctionnement général des algorithmes de vision artificielle :

Cameras Descripteurs d'images Vidéo + Informations
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Descripteurs d'images pour les systemes de vision
routiers en situations atmosphériques degradées et
caractérisation des hydrométéores

- Vérifier la fiabilité des descripteurs en conditions méteos degradées

Cameras Descripteurs d'images Vidéo + Informations
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Descripteurs d'images pour les systemes de vision
routiers en situations atmosphériques degradées et
caractérisation des hydrométéores

- Vérifier la fiabilité des descripteurs en conditions metéos dégradees

- Utiliser leurs éventuelles lacunes en les corrélant a une mesure météo

Base de données
meétéo = étalonnage

Cameras Descripteurs d'images Video + Informations
+ metéo
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Choix des descripteurs d’'images : bibliographie

Descripteurs

Détection
d'objets
Détection
Contexte d'objets

routier
Véhicule  /Analysede
la route

Surveillance

Conditions
météos
Hors Conditions  Brouillard,
contexte météos Pluie

Applications
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Choix des descripteurs d’'images : bibliographie

Descripteurs

Transfo. Int. Statistique

Détection
d'objets
Détection
Contexte d'objets

routier
Véhicule  /Analysede
la route

Surveillance

Conditions
météos
Hors Conditions  Brouillard,
contexte météos Pluie

Applications
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Choix des descripteurs d’'images : bibliographie

Descripteurs

Transfo. Int. Statistique

Détection
d'objets
Détection
Contexte d'objets

routier
Véhicule  /Analysede
la route

Surveillance

Conditions

météos
Hors Conditions  Brouillard,

contexte météos Pluie

Applications
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Acquisition d'images : simulation et pluie artificielle

« Création d'un simulateur de pluie pour tester la robustesse des
descripteurs d'images

» Tests sous pluie artificielle (plate-forme Brouillard-Pluie du
Cerema)

Ymax

Zmin Z z+dz
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Acquisition d'images : conditions naturelles
Création d’'une base de donneées sous pluie réelle (site A75 col de la Fageole)

Caméra

jon météo - Col de la Fageole. i =10l x|
Etat du déclenchement| OFF
start parsiel e
- Données principales
Réglages Mai | Herloge |
Choisk les domnées 5 sure
Edier los scenarios | Pluvia ek |

_Date : 2015-11-19_09-19-15

T auto-start & lalumage du programme PWDIZ Scenario en cours :
T™ Déclenchement Fichir automatique = .
i w‘ Parsivel_Rain intensity (mm/h) : 0000.000

Intervalle acqui data (5) [T20 N . . q
Informations générales _ | Parsivel_Rain amount since start of device (mm) : 0000.56
Hysteresis B = “ - T 0
o o+ 0319115 . PluvioMalek _Intensité de pluie PLUVIO (mm/h) : O
erniére acapistion oir dormé
L PWD12_Visibilité moyenne une minute (max 2000m) : 2000

Prochane acquistion dans : 1475
- - _ wowk || pwpi2 Rain intensity (mmjh) : 0.00
Voir graphique PWD12_Température (°C) : 9.2

g e AdamA017_Température (°C) : 8:29
D:\CEREMA. DLTHOR-FAGEOLE o
\dennées météa Adam4017_Hygrométrie (90) : 85.21
Adam4017_Eclairement (lux) : 3656.25
r l r

Adam4017_Vibilité ¥S20 (m) : 2000.88

<> Cerema

.
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Methodologle d’évaluation des descripteurs

100

| #
\ Mesure de similarité

Degradatlon du
descripteur

sz}j\\
\ Mesure de similarité
B 7 Bruitde lacaméra
Irnage K

Images sans pluie /
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Résultats attendus /

[

Mesure de similarité

Intensité de pluie (mm/h)

@
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‘ e re m a Centre d’études et d’expertise sur les risques,
I’environnement, la mobilité et 'aménagement

Merci pour votre attention

Des questions ?

Journée Mobilité Innovante - 21 janvier 2016

2> Cerema



	Diapo 1
	Diapo 2
	Diapo 3
	Diapo 4
	Diapo 5
	Diapo 6
	Diapo 7
	Diapo 8
	Diapo 9
	Diapo 10
	Diapo 11
	Diapo 12
	Diapo 13
	Diapo 14
	Diapo 15
	Diapo 16
	Diapo 17
	Diapo 18
	Diapo 19
	Diapo 20
	Diapo 21
	Diapo 22
	Diapo 23
	Diapo 24

