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2RM �st l� rés�au t�chniqu� �t d’ingéni�ri� d� la mécatroniqu� �t d� la robotiqu� Il �st aujourd’hui principal�m�nt financé par la MITI du CNRS �t bénéfici� du souti�n du
GDR robotiqu� �t d� l’Equip�x+ TIRREX.

Un p�tit historiqu� du rés�au 2RM 2 �t 3 juill�t 2013 : pr�mièr�s journé�s t�chnologiqu�s d�s plat�form�s ROBOTEX au
LAAS 08 déc�mbr� 2016 : pr�mi�r comité d� pilotag� du rés�au 2019 : ANF D��pRobot « Mis� �n o�uvr� d�s t�chniqu�s d’appr�ntissag� profond pour la
robotiqu�» 2021 : En incubation à la MITI - Financ�m�nt MITI �t non plus GDR 2024 : Entré� du rés�au au CNRS (MITI)

Evolution du nombr� d� m�mbr�s du rés�au : 2018 : 168
2021 : 197
2024 : 274



D�puis 2013:
• Un� T�chday annu�ll� (journé�s
t�chniqu�s) Robot�x puis ²RM,
d�rnièr� édition à R�nn�s à
l’IRISA
• 50 à 70 participant·�s

• Environ 5 journé�s thématiqu�s
organisé�s chaqu� anné�
• 30 à 40 participant·�s

• Sponsoring d�s Confér�nc�s
ROSCon Franc�
• 80 à 100 participant·�s �t �n
moy�nn� 60 à distanc�

• 5 ANF D��pRobot (x2), ROS2
(x2), langag� RUST
• 30 participant·�s

• Plusi�urs actions commun�s av�c
l� GDR, par �x�mpl� lors d�s
JNRR 2023

Actions menées par le réseau
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Organisation / Animation du réseau depuis 2021
Comité d� pilotag�, 10 m�mbr�s
• Laur�nt Barbé, IR Univ�rsité d� Strasbourg, ICub�,
Strasbourg

• Matthi�u H�rrb, IR CNRS, LAAS, Toulous�
• François Marmoiton, IR CNRS, Institut Pascal, Cl�rmont-
F�rrand

• Arnaud Blanchard, IR CNRS, ETIS, C�rgy Pontois�
• Stéphan� Bonn�t, IR CNRS, H�udiasyc, Compiègn�
• Gérald Dh�rbom�z, IR CNRS, CRIStAL, Lill�
• Pi�rr� Laguillaumi�, IR Univ�rsité d� Poiti�rs, PPRIME,
Poiti�rs

• Elsa Plant�ros�, IR Univ�rsité d� Rou�n, LITIS, Rou�n
• Robin Passama, IR CNRS, LIRMM, Montp�lli�r
• Adri�n Guénard, IR CNRS, LORIA, Nancy

Outils
• List� d� diffusion 2rm@s�rvic�s.cnrs.fr
• Wiki https://wiki.2rm.cnrs.fr/
• Sit� W�b https://2rm.cnrs.fr/



L� rés�au �n chiffr�s
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• 274 p�rsonn�s au 31/3/2021 ;

• 6 Instituts du CNRS :
– INS2I a porté la création du rés�au 2RM.
– INSIS : activités �n robotiqu�. B�aucoup d� laboratoir�s dans l� rés�au sont à doubl�
rattach�m�nt INS2I �t INSIS.

– INSB �st prés�nt sur l�s asp�cts robotiqu� médical�, n�urosci�nc�s �t robotiqu� bio-
inspiré�.

– IN2P3 �st �ss�nti�ll�m�nt conc�rné par l�s asp�cts mécatroniqu�s.
– INSU �st intér�ssé par l�s asp�cts dron�s, v�ct�urs robotiqu�s �t nanosat�llit�s.
– INSHS sur l�s asp�cts acc�ptabilité d�s robots, �rgonomi�, psychologi�, int�ractions,
cognition.



D�s obj�ts d� r�ch�rch� pour la communauté
sci�ntifiqu� �n robotiqu�

Notr� patrimoin� commun

Modélisation, simulation

Fusion d� donné�s

Vision par ordinat�ur

Automatiqu�, contrôl�
command�

Archit�ctur�s robotiqu�s

Systèm�s t�mps ré�ls
Int�llig�nc� artifici�ll�

Thèm�s d� r�ch�rch�

Plat�form�s

Trait�m�nt du signal

Journé�s 2RM 2017
-> Hétérogèn�s mais issu�s d� la mêm�
démarch� t�chnologiqu�.

-> Supports non pas pour un� �xpéri�nc�
mais pour plusi�urs travaux d� r�ch�rch�.

-> d'un� duré� d� vi� d'�nviron 10 ans.

Conc�ption mécatroniqu�



A la croisé� d� 3 domain�s ...

Compét�nc�s �t rés�au

2RM T�mps ré�l,
archit�ctur�s �t
systèm�s, modèl�s,
capt�urs,
infrastructur�s ...

El�ctroniqu�

Mécaniqu� Informatiqu� ... mais av�c s�s propr�s
problématiqu�s .
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Liens avec d'autres réseaux
réseaux existants

Suj�ts Communs
• RdM (mécaniqu�)

• Fabrication additiv�
• Conc�ption intégré� mécatroniqu�

• RdE (él�ctroniqu�)
• Conc�ption intégré� mécatroniqu�
• cart�s �t systèm�s �mbarqué�s (j�tson,
raspb�rry, arduino, …)

• Group� d� travail IoT

• D�vlog (informatiqu�)
• Thématiqu�s Systèm�s Autonom�s /
programmation d’obj�ts lors d�s JDEV / Outils
d� dév�lopp�m�nt / Géni� logici�l

Différ�nciation

• Asp�cts transv�rs�s �n robotiqu�
• Approch� systèm�
• Nombr�ux suj�ts d� c�s rés�aux sont
hors du champ d� 2RM �t d� façon
symétriqu�, l'activité d� 2RM �st hors
du champ d� c�s rés�aux
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Conclusion

Rés�au ouv�rt :
• À l’ESR au s�ns larg�
• À tout� p�rsonn� intér�ssé� par d�s
problématiqu�s t�chniqu�s,
t�chnologiqu�s, d� sci�nc�s
appliqué�s �n robotiqu� qu�lqu� soit
son statut (ingéni�ur, t�chnici�n,
�ns�ignant, ch�rch�ur, doctorant, ...)

• At�li�rs à la d�mand� sur suj�ts plus
focalisés

• Actions d� formation régulièr�s pour la
monté� �n compét�nc�s

Animation du wiki �t partag� d�
connaissanc�s
List�s d� diffusion
Dossi�rs thématiqu�s
Compt�s-r�ndus d'at�li�rs
Group�s d� travail :
• véhicul�s autonom�s �t robotiqu�
mobil� t�rr�str�

• dron�s
• géni� logici�l
• souti�n possibl� d� nouv�aux GT


